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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Rontgenaufnahmeeinrichtung 

@ Rontgenaufnahmeeinrichtung mit einem einen Ront- 
genbildverstarker (10) umfassenden, raumlich verstellba- 
ren Rontgengerat (1) mit Mitteln (11 bis 13, 17 bis 26) zur 
betriebsortabhangigen Ermittlung von Kalibrierdaten fiir 
die Entzerrung von mit dem Rontgenbildverstarker (10) 
gewonnenen Rontgenbildern und mit Mitteln (15) zur 
Speicherung der Kalibrierdaten. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Rontgenaufnahmeeinrichtung 
mit einem einen Rontgenbildverstarker umfassenden, raum- 
lich verstellbaren Rontgengerat. 5 

Bei derartigen Rontgengeraten besteht das Problem, daB 
bei der Gewinnung von Rontgenbildern rnit dem Rontgen- 
bildverstarker Verzerrungen in den Rontgenbildern auftre- 
ten, die durch den EinfluB magnetischer Felder bedingt sind. 
Uberwiegend werden derartige Verzerrungen durch den Ein- 10 
fluB des Erdmagnetfeldes hervorgerufen. 

Die Qualitat und Quantitat der Verzerrungen in gewonne- 
nen Rontgenbildern ist voni Betriebsort des Rontgengerates 
abhangig, da der EinfluB des Erdmagnetfeldes oder auch an- 
derer storender Magnetfelder, beispielsweise Magnetfelder 15 
von Magnetresonanzanlagen, von Ort zu Ort verschieden 
ist. Wahrend man bisher keine MaBnahmen an raumlich ver- 
stellbaren, einen Rontgenbildverstarker umfassenden Ront- 
gengeraten Vorgesehen hat, um Verzerrungen in gewonne- 
nen Rontgenbildern entgegenzuwirken, da der bisherige 20 
Einsatzbereich der Rontgengerate dies nicht erforderlich 
machte, erwachst aufgrund neuer Verwendungsformen der- 
artiger Rontgengerate, z. B. zur Gewinnung von 3D-Bil- 
dern, der Wunsch, die Bildqualitat zu verbessern, indem in 
gewonnenen Rontgenbildern auftretende Verzerrungen 25 
durch eine entsprechende Nachverarbeitung der Rontgenbil- 
der beseitigt werden. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine 
Rontgenaufnahmeeinrichtung der eingangs genannten Art 
derart auszufiihren, daB Verzerrungen in mit einem raumlich 30 
verstellbaren, einen Rontgenbildverstarker aufweisenden 
Rontgengerat gewonnenen Rontgenbildern weitgehend be- 
seitigt werden konnen. 

Nach der Erfindung wird diese Aufgabe gelost durch eine 
Rontgenaufnahmeeinrichtung mit einem einen Rontgenbild- 35 
verstarker umfassenden, raumlich verstellbaren Rontgenge- 
rat rnit Mitteln zur betriebsortabhangigen Ermittlung von 
Kalibrierdaten fur die Entzerrung von mit dem Rontgenbild- 
verstarker gewonnenen Rontgenbildern und mit Mitteln zur 
Speicherung der ermittelten Kalibrierdaten. Da also erfin- 40 
dungsgemaB in Abhangigkeit vom jeweihgen Betriebsort 
des Rontgengerates Kalibrierdaten fur die Entzerrung von 
Rontgenbildern ermittelt und gespeichert werden konnen, 
besteht nunmehr die Moglichkeit, die mit dem Rontgenbild- 
verstarker des Rontgengerates gewonnenen Rontgenbilder 45 
einer Bildkorrektur zu unterziehen, wobei mittels der Kali- 
brierdaten die betriebsortabhangigen Verzerrungen aus den 
gewonnenen Rontgenbildern eliminiert werden konnen. Be- 
vorzugt erfolgt die Ermittlung und Speicherung der Kali- 
brierdaten fur verschiedene vorgesehene Betriebsorte des 50 
Rontgengerates, beispielsweise in einer medizinischen Ein- 
richtung, offline, also vor der Inbetriebnahme bzw. dem be- 
stimmungsgemaBen Gebrauch des Rontgengerates an den 
verschiedenen Betriebsorten. Auf diese Weise stehen fur 
den spateren Gebrauch des Rontgengerates an verschiede- 55 
nen Betriebsorten die erforderlichen Kalibrierdaten zur Ver- 
fugung, welche zur Entzerrung von mit dem Rontgenbild- 
verstarker an den verschiedenen Betriebsorten gewonnenen 
Rontgenbildern erforderlich sind. Unter Kalibrierdaten wer- 
den dabei Daten verstanden, welche Informationen enthal- 60 
ten, in welcher Weise eine Bildverarbeitung eines an einem 
bestimmten Betriebsort gewonnenen Rontgenbildes erfol- 
gen muB, um die spezifischen an diesem Betriebsort auftre- 
tenden Verzerrungen in gewonnenen Rontgenbildern aus 
den Rontgenbildern zu eliminieren. 65 

Eine Variante der Erfindung sieht vor, daB die Mittel zur 
Ermittlung von Kalibrierdaten Mittel zur Bestimmung der 
Orientierung des Rontgengerates an seinem jeweiligen Be- 
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triebsort aufweisen. GemaB Ausfiihrungsformen der Erfin- 
dung kann es sich bei den Mitteln zur Bestimmung der Ori- 
entierung des Rontgengerates um Sende- und Empfangsein- 
richtungen oder um Mittel zur Biidaufnahme und Mittel zur 
Mustererkennung handeln. Derartige Mittel erweisen sich 
dann als vorteilhaft, wenn in mit dem Rontgenbildverstarker 
gewonnenen Rontgenbildern nicht nur betriebsortabhangige 
Verzerrungen, sondern auch von der Orientierung des Ront- 
gengerates am Betriebsort abhangige Verzerrungen auftre- 
ten. Die Mittel zur Bestimmung der Orientierung des Ront- 
gengerates ermoglichen es in einem solchen Fall, Kalibrier- 
daten fur die Entzerrung der Rontgenbilder zu ermitteln, 
welche auch die Orientierung des Rontgengerates an dem 
jeweiligen Betriebsort berucksichtigen. 

GemaB einer Variante der Erfindung ist der Rontgenbild- 
verstarker an einer verstellbar gelagerten Tragevorrichtung 
des Rontgengerates angeordnet, wobei Mittel zur Bestim- 
mung der Stellung der Tragevorrichtung vorgesehen sind. 
Diese Mittel erweisen sich als vorteilhaft, wenn an einem 
Betriebsort des Rontgengerates die in gewonnenen Ront- 
genbildern auftretenden Verzerrungen nicht nur von eben 
diesem Betriebsort und/oder der Orientierung des Rontgen- 
gerates an diesen Betriebsort, sondem auch von der Stellung 
der Tragevorrichtung abhangig sind. In diesem Fall ermog- 
lichen es die Mittel zur Bestimmung der Stellung der Trage- 
vorrichtung bei der Ermittlung von Kalibrierdaten fur die 
Entzerrung der Rontgenbilder nicht nur den Betriebsort und/ 
oder die Orientierung des Rontgengerates an dem Betrieb- 
sort, sondern auch die Stellung der Tragevorrichtung zu be- 
rucksichtigen. 

Nach einer besonders bevorzugten Ausfiihrungsform der 
Erfindung sind fur die Rontgenaufnahmeeinrichtung Mittel 
vorgesehen, welche in Abhangigkeit von der Orientierung 
des Rontgengerates und/oder der Stellung der TYagevorrich- 
tung an einem Betriebsort Kalibrierdaten basierend auf be- 
reits ermittelten Kalibrierdaten interpolieren. Es miissen 
also nicht fur alle moglichen Orientierungen des Rontgenge- 
rates und/oder fur alle moglichen Stellungen der Tragevor- 
richtung eines Rontgengerates an einem Betriebsort Kali- 
brierdaten fur die Entzerrung ermittelt werden. Vielmehr 
konnen nach Bestimmung der Orientierung des Rontgenge- 
rates und/oder nach Bestimmung der Stellung der Tragevor- 
richtung an dem jeweiligen Betriebsort anhand zuvor fur an- 
dere Orientierungen und/oder Stellungen der Tragevorrich- 
tung fur den jeweihgen Betriebsort ermittelten und gespei- 
cherten Kalibrierdaten der aktueilen Orientierung des Ront- 
gengerates und/oder Stellung der Tragevorrichtung entspre- 
chende Kalibrierdaten interpoliert werden. 

GemaB einer weiteren Variante der Erfindung sind Mittel 
zur automatischen Identifizierung des Betriebsortes des 
Rontgengerates vorgesehen, welche nach einer Ausfiih- 
rungsform der Erfindung jeweils einen einem bestimmten 
Betriebsort zugeordneten Codegeber umfassen, welcher ei- 
nen fiir den Betriebsort charakteristischen Identifizierung- 
scode an das Rontgengerat aussenden kann. Auf diese Weise 
wird dem Rontgengerat bei einem Wechsel des Betriebsor- 
tes ohne umstandliche EingrifT eines Benutzers der neue Be- 
triebsort mitgeteilt, so daB das Rontgengerat bzw. die fur die 
Bildverarbeitung der mit dem Rontgenbildverstarker ge- 
wonnenen Rontgenbildern vorgesehenen Mittel die fur die- 
sen Betriebsort ermittelten Kalibrierdaten fur die Entzerrung 
der Rontgenbilder heranziehen. 

Eine Ausfiihrungsform der Erfindung sieht auBerdem vor, 
daB die Mittel zur Ermittlung von Kalibrierdaten ein in den 
Strahlengang eines zu dem Rontgenbildverstarker verlau- 
fenden Rontgenstrahlenbundels bringbares Markerphantom 
umfassen. Das Markerphantom ist vorzugs weise mit einer 
Anzahl von rontgenpositiven Marken versehen, welche in 
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Rontgenbildern zur Gewinnung von Kalibrierdaten abgebil- Urn einen spateren Zugriff auf die fiir jeden Betriebsort 

det werden und die Ermittlung der Kalibrierdaten, also der ermittelten Kalibrierdaten zu erleichtern, sind bei der erfin- 

Vorschrift, in welcher Weise ein Rontgenbild korrigiert wer- dungsgemafien R5ntgenaufhahmeeinrichtung Mittel zur au- 

den mu8, urn auftretende Verzerrungen zu beseitigen, ge- tomatischen Identifizierung des Betriebsortes des C-Bogen- 

statten 5 Rontgengerates 1 vorgesehen, welche jeweils einen einem 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der beige- bestimmten Betriebsort zugeordneten Codegeber umfassen. 

fiigten schemattschen Zeichnung dargestellt, welche eine er- Im Falle des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels ist der Co- 

findungsgemaBe Rontgenaufnahmeeinrichtung zeigt. degeber ein Sensor 16, welcher bei Registrierung des C-Bo- 

Im Falle des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels umfafit gen-R6ntgengerates 1 am jeweiligen Betriebsort automa- 

die Rontgenaufnahmeeinrichtung ein Rontgengerat in Form 10 tisch einen den Betriebsort charakterisierenden Identifizie- 

eines C-Bogen-Rontgengerates 1 mit einem auf Radern 2 rungscode aussendet, welchen eine an dem C-Bogen-R6nt- 

verfahrbaren Geratewagen 3. Das C-Bogen-R6ntgengerat 1 gengerat 1 angeordnete Empfangseinrichtung 17 empfangt. 

weist eine in der FIG nur schematisch angedeutete Hubvor- Der Rechner 11 ist mit der Empfangseinrichtung 17 verbun- 

richtung 4 mit einer eine Langsachse A aufweisenden Saule den und kann anhand des ubermittelten Identifizierungsco- 

5, urn die die Saule 5 in Richtung des Doppelpfeiles a dreh- 15 des jeweils den Standort des C-Bogen-Rontgengerates 1 be- 

bar ist, auf. An der Saule 5 ist ein Halteteil 6 angeordnet, an stimmen und somit die fur den jeweiligen Standort ermittel- 

dem wiederum eine Haltevorrichtung 7 zur Lagerung einer ten Kalibrierdaten fur die Entzerrung von Rontgenbildern 

Tragevorrichtung in Form eines C-Bogens 8 angeordnet ist. verwenden. 

Der C-Bogen 8 ist langs seines Umfanges in der Haltevor- Unter automatischer Identifizierung wird dabei die voll- 

richtung verschieblich gelagert (vgl. Doppelpfeil a, Orbital- 20 automatische Identifizierung ohne Benutzereingriff verstan- 

bewegung). Der C-Bogen 8 weist einander gegeniiberlie- den, bei der der Sensor 16 beispiels weise nach Registrierung 

gend eine Rontgenstrahlenquelle 9 und einen Rontgenbild- des C-Bogen-Rontgengerates 1 als am Betriebsort befind- 

verstarker 10 auf, welche derart relativ zueinander angeord- lich oder standig einen entsprechenden Identifizierungscode 

net sind, da8 ein von der Rontgenstrahlenquelle 9 ausgehen- aussendet und die Empfangseinrichtung 17 am C-Bogen- 

der Zentralstrahl ZS eines RontgenstrahlenbUndels anna- 25 Rontgengerat 1 standig auf Empfang ist. ImRahmen der Er- 

hemd mittig auf den Eingangsleuchtschirm des Rontgen- findung soli unter einer automatischen Identifizierung je- 

bildverstarkers 10 trifft. Die Haltevorrichtung 7 ist in an sich doch auch die Auslosung eines entsprechenden automati- 

bekannter Weise urn eine gemeinsame Achse B des Halte- schen Identifizierungsvorganges, beispielsweise auf Knopf- 

teils 6 und der Haltevorrichtung 7 drehbar (vgl. Doppelpfeil druck eines Benutzers verstanden werden. Bei einer solchen 

p, Angulation) und in Richtung der Achse B verschieblich 30 Ausfuhrungsform der Mittel zur Identifizierung ist bei- 

(vgl Doppelpfeil b) an dem Halteteil 6 gelagert. Mit Hilfe spielsweise an einem nicht naher dargestellten Bedienpult 

der Hubvorrichtung 4 ist der C-Bogen 8, der uber die Halte- des C-Bogen-Rontgengerates 1 ein Bedienknopf vorhanden, 

vorrichtung 7 und das Halteteil 6 mit der Saule 5 der Hub- bei dessen Betatigung eine der Empfangseinrichtung 17 zu- 

vorrichtung 4 verbunden ist, relativ zu dem Geratewagen 3 geordnete, in der Figur nicht dargestellte Sendeeinrichtung 

vertikal verstellbar. 35 ein Signal an den Sensor 16 aussendet mit der Aufforderung, 

Zur Ermitdung von betriebsortabhangigen Kalibrierdaten seinerseits den Identifizierungscode an das C-Bogen-R6nt- 

fiir die Entzerrung von mit dem Rontgenbildverstarker 10 gengerat 1 auszusenden. 

gewonnenen Rontgenbildern weist das C-Bogen-R6ntgen- Fiir Betriebsorte, an denen starke Schwankungen die 

gerat 1 einen Rechner 11 auf, welchem in nicht dargestellter Bildqualitat von Rontgenbildern beeintrachtigender storen- 

Weise die Bilddaten von mit dem Rontgenbildverstarker 10 40 der Magnetfelder auftreten, weist die Rontgenaufnahmeein- 

gewonnenen Rontgenbildern ubermittelt werden. Bei der richtung Mittel zur Bestimmung der Orientierung des C-Bo- 

Ermittiung der Kalibrierdaten wertet der Rechner 11 Bildda- gen-R6ntgengerates 1 an seinem Betriebsort und Mittel zur 

ten von Rontgenbilder aus, welche mit einem vor dem Ein- Bestimmung der Orbital- und Angulationsstellung des C- 

gangsleuchtschirm des Rontgenbildverstarkers 10 angeord- Bogens 8 auf. 

neten Markerphantom 12 gewonnen wurden. Das Markerp- 45 Im Falle des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels umf as- 
hantom 12 weist rontgenposiuve Marken 13 auf, welche in sen die Mittel zur Bestimmung der Orientierung des C-Bo- 
den Rontgenbildern abgebildet werden. Treten Verzerrun- gen-Rontgengerates 1 drei am C-Bogen-R6ntgengerat 1 de- 
gen der in den Rontgenbildern abgebildeten Marken 13 auf, finiert angebrachte Empfangseinrichtungen 18 bis 20 und 
ermittelt der Rechner 11 Kalibrierdaten fur den jeweiligen am jeweiligen Betriebsort definiert angebrachte Sendeein- 
Betriebsort des C-Bogen-Rontgengerates 1 derart, daB nach 50 richtungen 20, 21 fur signaltragende Wellen. Werden bei- 
einer Bildverarbeitung die Marken 13 scharf in den auf dem spielsweise von den Sendeeinrichtungen 20, 21 ausgesandte 
Monitor 14 darstellbaren Rontgenbildern abgebildet wer- signaltragende Wellen von den Empfangseinrichtungen 18 
den. Die ermittelten Kalibrierdaten werden in einem dem bis 20 empfangen, welche im Falle des vorliegenden Aus- 
Rechner 11 zugeordneten Speicher 15 abgelegt und stehen fuhrungsbeispiels mit dem Rechner 11 verbunden sind, so 
somit jederzeit zur Bildverarbeitung, d. h. zur Beseidgung 55 kann der Rechner 11, beispielsweise anhand von Laurzeit- 
von Verzerrungen, zur Verfugung. Die Kalibrierung des C- auswertungen der signaltragenden Wellen, die Orienderung 
Bogen-Rontgengerates 1 wird vorzugsweise offline, d. h. des C-Bogen-Rontgengerates 1 am Betriebsort feststellen. 
vor dem besdmmungsgemaBen Gebrauch des Rontgengera- Somit konnen in Abhangigkeit von verschiedene Orientie- 
tes durchgefuhrt. rungen des C-Bogen-Rontgengerates 1 am Betriebsort Kali- 
Sollte es sich erweisen, daB der EinfluB des Erdmagnet- 60 brierdaten zur Entzerrung von Rontgenbildern ermittelt wer- 
feldes oder anderer magnetischer Felder, welche Verzerrun- den. 

gen in mit dem Rontgenbildverstarker 10 gewonnenen Daruber hinaus sind als Mittel zur Bestimmung der Orbi- 

Rontgenbildem hervorrufen, derart ist, daB an verschiede- tal- und Angulationsstellung des C-Bogens 8 im Falle des 

nen Betriebsorten bzw. in verschiedenen Raumen einer Ein- vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels in nicht dargestellter 

richtung, in welcher das C-Bogen-Rbntgengerat 1 betrieben 65 Weise mit dem Rechner 11 verbundene Positionsgeber 23, 

wird, unterschiedliche Verzerrungen in Rontgenbildern auf- 24 an dem C-Bogen-Rontgengerat 1 vorgesehen, so daB Ka- 

treten, so sollte die Kalibrierung an jedem Betriebsort vor- librierdaten fur die Entzerrung auch in Abhangigkeit von 

genommen werden. der Stellung des C-Bogens 8 ermittelbar sind. 
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Wird demnach das C-Bogen-R6ntgengerat 1 an einen Be- 
triebsort gebracht, an dem zuvor in einer Offiine-Kalibrie- 
rung Kalibrierdaten fiir die Entzerrung von Rontgenbildern 
ermittelt worden sind, so konnen diese anhand der automati- 
schen Identifizierung des Betriebsortes mittels des Sensors 5 
16, der Bestimmung der Orientierung des C-Bogen-R6nt- 
gengerates 1 durch die Sende- und Empfangseinrichtungen 
18 bis 22 am Betriebsort und durch die Bestimmung der 
Stellung des C-Bogens 8 durch die Positionsgeber 23, 24 
vom Rechner 11 in eindeutiger Weise dem Speicher 15 ent- 10 
nommen werden und zur Entzerrung von mit dem Rontgen- 
bildverstarker 10 gewonnenen Rontgenbildern herangezo- 
gen werden. 

Um nicht fur jede mogliche Orientierung des C-Bogen- 
Rontgengerates 1 am Betriebsort sowie fur jede mogliche 15 
Stellung des C-Bogens 8 Kalibrierdaten fur die Entzerrung 
in einer Offline-Kalibrierung ermitteln zu mussen, kann der 
Rechner 11 nach der Identifizierung des Betriebsortes, der 
augenblicklichen Orientierung des C-Bogen-Rontgengera- 
tes 1 am Betriebsort sowie der augenblicklichen Stellung 20 
des C-Bogens 8 anhand von zuvor an diesem Betriebsort er- 
mittelten Kalibrierdaten, welche fur eine andere Orientie- 
rung des C-Bogen-Rontgengerates 1 und eine anderen Stel- 
lung des C-Bogens 8 ermittelt wurden, der aktuellen Orien- 
tierung des C-Bogen-R6ntgengerates 1 sowie der aktuellen 25 
Stellung des C-Bogens 8 entsprechende Kalibrierdaten in- 
terpolieren. 

Im Falle des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels umfas- 
sen die Mittel zur Bestimmung der Orientierung des Ront- 
gengerates Sende- und Empfangseinrichtungen. Die Mittel 30 
zur Bestimmung der Orientierung des Rontgengerates kon- 
nen jedoch auch in in der FIG mit strichlierten Linien ange- 
deuteter Weise Mittel zur Bildaufhahme und Mittel zur Mu- 
stererkennung aufweisen. Im Falle dieser Ausfuhrungsform 
der Erfindung werden von den Mitteln zur Bildaufhahme, 35 
welche beispielsweise eine Kamera 25 umfassen, Kamera- 
bilder von der Stellung des C-Bogen-R6ntgengerates 1 am 
Betriebsort gewonnen und anschlieBend mit den Mitteln zur 
Mustererkennung, beispielsweise in Form eines Rechners 
26, ausgewertet. Auch auf diese Weise laBt sich die Orien- 40 
tierung des C-Bogen-R6ntgengerates 1 an seinem Betrieb- 
sort ermitteln, wobei die entsprechenden, die Orientierung 
betreffenden Informationen dem Rechner 11, z. B. mittels 
Funkubertragung, mitgeteilt werden mussen. 

Die vorstehend beschriebene Rontgenaufnahmeeinrich- 45 
tung rnuB nicht notwendigerweise Mittel zur Bestimmung 
der Orientierung des C-Bogen-R6ntgengerates 1, Mittel zur 
Bestimmung der Stellung des C-Bogens 8 und Mittel zur au- 
tomatischen Identifizierung des Betriebsortes aufweisen. 
Vielmehr kann die Rontgenaufnahmeeinrichtung nur eines 50 
dieser Mittel oder eine dem jeweiligen Betriebsort entspre- 
chende Kombination der Mittel aufweisen. 

Im ubrigen ist das vorstehend beschriebene Ausfuhrungs- 
beispiel nur exemplarisch zu verstehen. Die Rontgenaufnah- 
meeinrichtung kann im Rahmen der Erfindung also auch an- 55 
dersartig ausgebildet sein. Beispielsweise konnen die Sen- 
deeinrichtungen zur Bestimmung der Orientierung des C- 
Bogen-Rontgengerates 1 am C-Bogen-R6ntgengerat 1 und 
Empfangseinrichtungen in definierter Weise an den Be- 
triebsorten angeordnet sein, wobei die Laufzeitinformatio- 60 
nen der signaltragenden Wellen zur Bestimmung der Orien- 
tierung des C-Bogen-R6ntgengerates 1 an den Rechner 11 
ubertragen werden mussen oder den Empfangseinrichtun- 
gen eine Recheneinrichtung zur Bestimmung der Orientie- 
rung des C-Bogen-R6ntgengerates 1 zugeordnet isL Im letz- 65 
teren Fall mussen die Informationen in bezug auf die Orien- 
tierung dem Rechner 11 fur die Ermittlung bzw. den Zugriff 
auf Kalibrierdaten mitgeteilt werden. 
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Bei der Bestimmung der Orientierung des C-Bogen-Ront- 
gengerates 1 durch Mustererkennung kann anstelle des 
Rechners 26 auch der Rechner 11 die Auswertung der mit 
der Kamera 25 aufgenommen Bilder vornehmen. 

Paten tan spruche 

1. Rontgenaufnahmeeinrichtung mit einem einen 
Rontgenbildverstarker (10) umfassenden, raumlich 
verstellbaren Rontgengerat (1) mit Mitteln (11 bis 13, 
16 bis 26) zur betriebsortabhangigen Ermittlung von 
Kalibrierdaten fur die Entzerrung von mit dem Ront- 
genbildverstarker (10) gewonnenen Rontgenbildern 
und mit Mitteln (15) zur Speicherung der Kalibrierda- 
ten. 

2. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach Anspruch 1, bei 
der die Mittel zur Ermittlung von Kalibrierdaten Mittel 
(18 bis 22, 25, 26) zur Bestimmung der Orientierung 
des Rontgengerates (1) an seinem jeweiligen Betrieb- 
sort aufweisen. 

3. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach Anspruch 2, bei 
der die Mittel zur Bestimmung der Orientierung des 
Rontgengerates (1) Sende- (21, 22) und Empfangsein- 
richtungen (18 bis 20) aufweisen. 

4. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach Anspruch 2, bei 
der die Mittel zur Bestimmung der Orientierung des 
Rontgengerates (1) Mittel zur Bildaufnahme (25) und 
Mittel zur Mustererkennung (26) aufweisen. 

5. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach einem der An- 
spriiche 1 bis 4, bei der der Rontgenbildverstarker (10) 
des Rontgengerates (1) an einer verstellbar gelagerten 
Tragevorrichtung (8) des Rontgengerates (1) angeord- 
net ist, wobei die Mittel zur Ermittlung von Kalibrier- 
daten Mittel (23, 24) zur Bestimmung der Stellung der 
Tragevorrichtung (8) aufweisen. 

6. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach einem der An- 
spriiche 2 bis 5, bei der Mittel (11) vorgesehen sind, 
welche in Abhangigkeit von der Orientierung des 
Rontgengerates (1) und/oder der Stellung der Trage- 
vorrichtung (8) an einem Betriebsort Kalibrierdaten ba- 
sierend auf bereits ermittelten Kalibrierdaten interpo- 
lieren. 

7. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach einem der An- 
spriiche 1 bis 6, bei der Mittel (16, 17) zur automati- 
schen Identifizierung des Betriebsortes des Rontgenge- 
rates (1) vorgesehen sind. 

8. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach Anspruch 7, bei 
der die Mittel zur automatischen Identifizierung des 
Betriebsortes jeweils einen einem bestimmten Betrieb- 
sort zugeordneten Codegeber (16) umfassen, welcher 
einen fur den Betriebsort charakteristischen Identifizie- 
rungscode an das Rontgengerat (1) aussenden kann. 

9. Rontgenaufnahmeeinrichtung nach einem der An- 
spriiche 1 bis 8, bei der die Mittel zur Ermittlung von 
Kalibrierdaten ein in den Strahlengang eines zu dem 
Rontgenbildverstarker (10) verlaufenden Rontgen- 
strahlenbundels bringbares Markerphantom (12) um- 
fassen. 
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